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*Segura y fiable

«Eficiencia energética

«Chasis robusto y excelente visibilidad

«Comoda conduccioén y facil manejo

eFunciones opcionales "
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Segura y fiable:

| m La inclinacion de la horquilla puede mejorar eficazmente la estabilidad de
todo el vehiculo y la capacidad de carga en altura.

i m El sistema de control proporcional electro-hidraulico ofrece un buen
rendimiento de frenado, un trabajo mas estable y un control mas preciso.

m Limite de velocidad: cuando la elevacion alcanza una cierta altura, la
velocidad de conduccion disminuira automaticamente para garantizar la
seguridad de la operacion en posicion alta.

m Limite de elevacion: el motor de elevacion se apagara automaticamente
para garantizar la seguridad de la elevacion cuando las horquillas se eleven
a la altura maxima.

m Limite de velocidad de giro: evita que el la carretilla retractil vuelque al
girar, garantizando la seguridad en giros.

m Desaceleracion suave cuando el mastil retrocede hasta su tope puede
asegurar la estabilidad del movimiento del mastil.

m La deteccion y control de la temperatura del motor evitan que el motor se
dafie debido a una temperatura excesiva.

m La deteccion y control de la corriente del motor puede evitar que el motor
se dafie debido a una corriente excesiva.

m La combinacion de freno electromagnético y freno hidraulico ofrece una
distancia de frenado corta, sin desviacién y sin impacto.

m El freno electromagnético de estacionamiento puede realizar la funcion de
puesta en marcha con una sola tecla, sin importar si es en la pendiente o en
el terreno liso.

m Tecnologia de comunicacion del bus CAN, cableado eléctrico simple.

m Control de velocidad por conversion de frecuencia de CA, permitiendo un
control de velocidad de bucle cerrado sin escalas de las transmisiones de
conduccion, elevacion y direccion.

Eficiencia Energética:

m Control de elevacion y descenso de alta velocidad mejora la eficiencia de
trabajo.

m Adopta un motor de traccion de CA, un motor de bomba hidraulica y un
motor de direccion con una larga vida util, sin mantenimiento y un
rendimiento fiable.

m Frenado regenerativo para lograr la recuperacion de energia y extender
la bateria.

m Todas las luces usan LED, duraderos y de bajo consumo.

Diseno Robusto & Excelente Estabilidad

m La poderosa estructura
del chasis y el centro de
distribucion de masa
hacen que la carretilla
retractil tenga una
excelente estabilidad.

mEl area de la parte trasera
del chasis coincide con el
radio de giro del vehiculo.

m La disposicion del cilindro de elevacion y el sistema de tubos
hidraulicos ofrecen una excelente visibilidad.

m El rail de deslizamiento de alta
precision y el excelente disefio de
compensacion de distancia hacen que el
movimiento hacia adelante de los
mastiles sea mas estable.

m Camara de video HD

m Preselector de alturas electronico

m Desplazamiento lateral



Comoda Conduccion y Facil Manejo

m El instrumento LCD multifuncién muestra informacién como la posicién del

volante, la energia de la bateria, el indicador de descarga, el codigo de error, el
tiempo de funcionamiento restante, la velocidad de conduccion, etc. Las

| velocidades de conduccion baja, media y alta se pueden ajustar a través del

medidor.

m El amplio espacio de
conduccion y la disposicion
ergonomica reflejan el disefio

m La bomba hidraulica de engranajes de bajo ruido,
reduce el sonido de elevacion de todo el vehiculo.
Los controladores del motor de conduccion, los del
motor de la bomba hidraulica y los del motor de
direccién, son de marcas reconocidas
internacionalmente, no necesitan mantenimiento y
ofrecen un rendimiento superior.

mAsiento de gran confort con amortiguacion, respaldo
ajustable y cinturon de seguridad de serie.

m Consola de control centralizada con mini fingers para manejo
hidraulico con los dedos, conveniente y preciso.

m Adopta el sistema de direccion asistida electronica AC EPS, la direccion es
ligera y tiene una funcion de centrado automatico. El modo de direccion de
180°/360° se puede cambiar en tiempo real.

m Para reemplazar la bateria, la bandeja de proteccion debe ser tirada hacia adelante. El
mecanismo de liberacion de la bandeja de la bateria esta situado cerca del pie del operador.




Ficha de vehiculo industrial segun la norma VDI2198 Ficha de vehiculo industrial segun la norma VDI2198

Modelo Altura de elevacion Elevacion libre Altura del méstil ~ Capacidad de carga = Inclinacién de las
h3 (mm) h2 (mm) hl (mm) kg. . horquillas a/g (o) 1.1 | Fabricante . NOBLELIFT
4500 [ 1563 ! 235 1600 40.2° 12 | Modelo ' ' ! RT16Pro | RT20Pro i RT16B i RT20B
6 5000 1730 2400 1600 412> 13 | Motor ; Bléctico |  Eléctrico | Eléctrico | Elcctrico
6 5500 ! 1897 2568 1600 : 4°/-2° - 14 | Tipo de conduccion i Sentado Sentado Sentado Sentado
. 6000 I 2063 | 2735 1600 ! 422 ] 15 | Capacidad de carga/ Carga Nominal Q (ke) 1600 2000 1600 2000
6500 i 2230 i 2900 1500 i 40-2° ] 1.6 | Centro de carga . _ | cmm) | 600 600 600 600
0 7000 2397 3068 ! 1400 40/.2° | 1.8 | Distancia de la carga | x(mm) | 365/176 395/200 365/176 395/200
7500 2563 3234 i 1200 40/-2° 1.9 | Distancia entre ejes |y (mm) 1400 1500 1400 1500
80O 42897 L 3567 _i %0 4k 21 | Peso de servicio con bateria - | ke 3960 4220 3990 i 4250
000 p0s) 3734 ! 800 492 | 23 | Carga del eje, mistil replegado sin carga, rueda del brazo motrizisporte | kg | 2420/1540 2560/1660 24501540 | 2580/1670
: S U L2 U O L . B N e 24 | Carga de eje, mistil extendido con carga, rueda de brazo motrizisoporte | kg 830/4760 746/5474 89044700 | 766/5484
4500 1563 JI_ 2235 JI 2000 4°-2° 2.5 | Carga de eje, mastil retraido con carga, rueda de brazo motriz/soporte kg 2100/3460 2270/3950 2180/3410 I 2290/3960
EL JE P Ruedas : |
' | 31 | Material | PU PU PU { PU
: 32 | Tamaiio neumiticos delanteros | Oxw (mm) @ 343 x140 @ 343X140 @ 343X140 f @ 343X140
6500 2230 ! 2900 1900 4°-2° 33 | Tamafio neumaticos traseros - _ | @xw (mm) ©285X110 | @ 330X110 j @ 285X110 @ 330X110
7000 297 i 3068 1800 42 35 | Niimero de ruedas frontales/traseras (x—ruedas motrices) 1x2 1x2 1x2 1x2
7500 2563 | 3234 1600 4°/-2° 37 | Ancho de la pista trasera | b1l (mm) 1160 1160 1160 i 1160
8500 2897 3567 1200 4°/-2° 41 | Inclinacién de la horquilla, adelante/atrés | B 4°/-20 ! 4°/-2° ! 40/-2° 4°/.2°
9000 3063 3734 1000 4°-2° 42 | Altura, méstil extendido | hi (mm) 3900 i 3900 ! 3900 3900
9500 3230 3900 800 4020 43 | Elevacion libre | h2 (mm) 3290 | 3290 | 3290 3290
000 10000 3397 4067 900 Shia2y 44 | Alwradeclevacion | mmm 9500 9500 9500 9500
10500 3563 4234 800 402 45 | Altura del mastil extendido | h4 (mm) 10410 10410 10410 10410
0 11000 3730 4400 700 402 47 | Altura de la guardia superior (cabina) h6 (mm) 2200 2200 | 2200 2200
11200 S8 oo 500 ey 48 | Altura del asiento | b7 (mm) 960 960 | 960 i 960
12000 4063 4733 550 L 1410 | Altura de los reposabrazos | b8 (mm) 270 270 i 270 270
12500 4230 ! 4900 500 ! 4°-2° 4.15 | Altura de las horquillas inf eriores | hi3 (mm) 40 40 40 40
4.19 | Longitud total 11 (mm) 2412 2488 2412 2488
Modelo Modelo ; i ; = - : :
Mareolel A Marco de Ia puerta - 420 ) Longitud a la cara de las horquillas 12 (mm) 1262 1338 1262 1338
- 4.21 | Anchura total | bl (mm) 1270 1270 1270 1270
h3 Q 422 | Dimensiones de la horquilla | sle/l(mm) | 40/100/1150 40/120/1150 40/100/1150 40/120/1150
(mm) , (ke) : | 423 | Carro de horquilla ISO 2328, clase/tipo A, B | 2A 2A 2UA 2A
_______ N : | ;llL_ R — 4.25 = Ancho a través de las horquillas 1 bS (mm) | 220/750 240/750 220/750 240/750
2500 EO0RN OO0 IICO 2200 GO DO 200 1 426 | Distancia entre los reposabrazos _ | b4 (mm) 900 900 900 900
RCO00N 7] |IRLCCOR SRVOORR N C00 000N A NEE 0 RNIRESUOR N300 | 428 | Distanciadealcance - | 14 (om) 525 ‘ 595 ] 525 595
8500 | ||| 1200 | 900 | 800 8500 | ||| 900 | 600 | 400 I 431 Distanci al sucl, con cargs debajo del mésil - it o) o t 0 1 o 5
_§(_)(_)9_ 1400 1100 1000 8000 1000 750 500 k: o | g 4.32 Dis@cia al suelo, centro de la ;iistanc.it.i entre ejes | m2(mm) 75 75 75 75
7500 Ly-] (1 1600 1 1300 ; 1200 1200 1] |12 1 S50 1 700 Tl EHL’ = 1433 | Ancho de pasillo para palets 1000 x 1200 transversales | Ast(mm) 2720 2840 2720 2840
870008 LS008 IRDO0N LI00 7000 LI00K IO 00 I = 434 Ancho de pasillo para palets 800 x 1200 a lo largo | Ast(mm) 2780 2900 2780 2900
6300 | || | 2000 | 1700 ! 1600 6300 | ||| 1600 ! 1300 ! 1100 1 9 Aasi o - ; I } I
— ; — i | 435 | Radio de N | Wa@m) | 1650 [ 1750 [ 1650 : 1750
Rl s A kAl i [ E 437 = Longitud a través de los brazos de apoyo 17 (mm) | 1780 i 1900 : 1780 i 1900
| Cmm) | 600 | 700 | 800 | | C(mm) | 600 | 700 | 800 | ||a b andimiento
I h s 51 | Velocidad de viaje, con/sin carga | kmh | 10.5/10.5 I 10.5/10.5 I 10.5/10.5 | 10.5/10.5
. I : 52 | Velocidad de elevacion, con/sin carga | mis 0.35/0.5 | 0.35/0.5 | 0.25/0.5 i 0.25/0.5
i = 1l 53 | Velocidad de descenso, con/sin carga L ms | 0.45/0.45 0.45/0.45 0.45/0.45 0.45/0.45
’, : : \ = 54 | Velocidad, con/sin carga m/s I 0.1/0.1 0.1/0.1 0.1/0.1 0.1/0.1
, I E 5.8 | Maxima graduacion, con/sin carga ! % I 10/10 i 10/10 10/10 10/10
o s | | 5.10 . Freno de servicio i | Hidraulico/eléctrico: Hidraulico/eléctrico: Hidraulico/eléctrico:  Hidraulico/eléctrico
> 7 ol B ] . Nn Motor eléctrico
/ L1 | - 6.1 | Potencia del motor de accionamiento S2 60 min | kW I 6.4 6.4 7 i 7
7 = é| | c 62 | Motor de elevacion $315% _ kW 125 125 8.2 12
a 64 | Voltaje de la bateria, capacidad nominal KS ' | V/Ah | 48/420, 560, 700 | 48/560, 420, 700 | 48/420, 560, 700 | 48/560, 420, 700
L7 *}Er : - | 65 | Pesodelabateria b 750 950 750 . 950 [
"2 ; X rmacién Adicional
- ] § Tipo de control de la conduccion E ! CA CA CA CA
y Nivel de sonido en el oido del conductor segun EN 12 053 E dB(A) i 68 68 68 68






